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Lesetipps

Beschreibung der Symbole

A
A WICHTIG 'O' BEDIENUNGS- UND GEBRAUCHSANWEISUNG

Gebrauchsanweisung fur das Produkt

Es wird empfohlen, dass der Benutzer sich zuerst das Anleitungsvideo und das Benutzerhandbuch ansieht.
Machen Sie sich mit dem detaillierten Anwendungsprozess und den flugsicherheitsrelevanten Inhalten des Produkts vertraut.

Das Produkt wird dann sicher an einem zugelassenen Ort verwendet.

Anleitungsvideos herunterladen

Nutzer kénnen auf die unten stehenden Links klicken oder den QR-Code scannen, um sich Anleitungsvideos anzusehen und so die korrekte

und sichere Verwendung des Produkts zu gewéhrleisten.
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Debugging-Software herunterladen

Der Benutzer kann die ACE-Flugsteuerungsparameter-Anpassungssoftware unter folgendem Link herunterladen:

Adresse:

https://www.flywingrc.com/downloadCenter

Die Betriebsumgebungstemperatur dieses Produkts liegt zwischen -10 °C und 40 °C und erfiillt damit nicht die
Anforderungen militarischer Standards (-55 °C bis 125 °C), die hdhere Anpassungsbedingungen gemaf der

Klassifizierung der zuléssigen Temperaturbereiche der elektronischen Bauteile erfordern. Verwenden Sie den

Hubschrauber ordnungsgeman in einer Umgebung, die dem jeweiligen Einsatzszenario entspricht.

*
Um die Flugsicherheit zu gewéhrleisten, miissen Hubschraubernutzer in Festlandchina sich gemag den einschlagigen
Vorschriften der chinesischen Zivilluftfahrtbehérde unter Angabe ihres richtigen Namens registrieren. Bitte registrieren Sie sich.

tiber das Klarnamen-Registrierungssystem fiir unbemannte Luftfahrzeuge der Zivilluftfahrtbehérde. Weitere Informationen finden Sie unter [Link einfigen].

https://uas.caac.gov.cn.
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Produktibersicht

Gebrauchsanweisung fur das Produkt

Der Flywing FW450L ACE Smart Stunt-Helikopter verfiigt tiber ein Schnellverschluss-Auspuffsystem und einen speziell
angefertigten Koffer fiir einfachen Transport. Er ist mit einem Multi-Link-GNSS-System ausgestattet und unterstiitzt GPS/
BDS/GLONASS/GALILEO und weitere Positionierungssysteme. Er schwebt stabil im Freien und unterstiitzt die automatische

Riuckkehr per Knopfdruck sowie die automatische Riickkehr bei niedrigem Akkustand. Auch bei Windstille erméglicht er maximale Flugleistung.

Die Dauer betragt etwa 25 Minuten*.

Der intelligente Stunt-Hubschrauber Flywing FW450L ACE verwendet den kundenspezifischen 2,4-GHz-Sender.
wodurch die Fernsteuerungsiibertragung mit maximaler Kommunikationsreichweite ermdéglicht wird.

In einer stérungsfreien und nicht blockierenden Umgebung betrégt die Reichweite 1 km*. Geht das Sendersignal zu
weit ab, kehrt der Hubschrauber autonom zurtick. Der Riickkehrvorgang kann durch Umlegen des Riickkehrschalters

abgebrochen und der Hubschrauber manuell tbernommen werden.

Die maximale Flugzeit des Hubschraubers wird gemessen, wenn der Hubschrauber in einem windstillen Raum schwebt.
Umgebungsbedingungen auf Meereshohe, bis die Restleistung auf Null sinkt. Dies dient nur als Referenz. Bitte beachten Sie Folgendes:

die Flugsteuerungsanzeige oder den Riickkehrstatus wéahrend des tatsachlichen Fluges.

* Die maximale Kommunikationsdistanz ist die maximale Kommunikationsdistanz (Einwegkommunikation ohne Riickweg),
Die Fernsteuerung ist geman FCC-Standard mdglich, wenn die Umgebung ungeschirmt und frei von elektromagnetischen Stérungen ist und die

Flughthe etwa 120 m betragt.

A Fir diesen Hubschrauber gelten keine relevanten Flugbeschrankungen. Bitte verwenden Sie dieses Produkt geman

den ortlichen Bestimmungen.
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Bereiten Sie den Hubschrauber vor

Der Flugakku muss beim ersten Mal aufgeladen werden. SchlieBen Sie das mitgelieferte Ladegerat an den
Akkuanschluss an, stellen Sie den Schalter des Ladegerats auf ,Laden“ und verbinden Sie es mit dem Stromnetz, um

den Ladevorgang zu starten. Sobald 99 auf dem Display angezeigt wird, ist der Akku vollstéandig geladen.

&7 ey _’ —
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el
Charge’ Storage

4SLipo

A Wird der Akku langer als 5 Tage nicht benutzt, empfiehlt es sich, den Speichermodus des Ladegerats
‘O‘ zu verwenden, um den Akku zu schonen, und die Funktion einmal im Monat zu tberprufen.

Vorbereitung der Fernbedienung

Um die Fernbedienung zum ersten Mal zu verwenden, 6ffnen Sie die Batteriefachabdeckung auf der Riickseite der
Fernbedienung, legen Sie 4 AA-Batterien der Grof3e Nr. 5 ein, schieben Sie alle Kippschalter in die oberste Position

und halten Sie die beiden Ein-/Ausschalter 5 Sekunden lang gedriickt, um den Vorgang abzuschlieRen.

Start-up.

Soft GPS

Normal = - ATT

Sport ACRO
Stop = . OFF
Run HOME
Throttle - - Pitch
Yaw Roll
Power _ . Power
Button Button
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Outdoor-Flug

1. Heckausleger einsetzen
Setzen Sie den Heckausleger in den Rumpf ein und vergewissern Sie sich, dass der Ausléser ordnungsgeman

herausgezogen wurde.
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2. Klingenmontage
Setzen Sie die Rotorblattspitze mit der Beschriftung nach oben auf den Rotorkopf und befestigen Sie sie mit Schrauben und
selbstsichernden Muttern. Beachten Sie, dass die Nylon-Blattklemme elastisch ist; die Schrauben dirfen daher nicht zu fest
angezogen werden. Stellen Sie sicher, dass das Rotorblatt einen gewissen Drehwiderstand aufweist. Zu starkes Anziehen
der Schrauben kann zu Verformungen und Rissen fuhren.

Propellerklemme.

VT —

3. Strom am Hubschrauber einschalten

Nach dem Einschalten der Fernsteuerung wird zuerst die vordere Kabinenabdeckung des Hubschraubers geoffnet. AnschlieBend
wird der mit der Befestigungsplatte verbundene Akku in die Gleitnut des Akkufachs eingesetzt. Driicken Sie den Clip der

Akkuplatine nach unten, bis diese in die Halterung tiber dem Akkufach einrastet. Nach der Fixierung wird der Akku eingesetzt.

Den gelben XT60-Batteriestecker an den elektrischen Regler anschlieRen, den Hubschrauber einschalten, die Lukenabdeckung

schlieBen, ihn auf den Boden stellen, warten, bis sich das Servo bewegt, und die Selbstpriifung abschlieRen.
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4. Inspektion vor dem Start

Die Fernbedienung befindet sich im GPS-Modus, und der Hubschrauber steht auf einem freien Feld und wartet auf die
Satellitensuche. Leuchtet die griine Kontrollleuchte am Hubschrauber dauerhaft, fassen Sie ihn an und drehen

Sie ihn horizontal um 360°. Beobachten Sie, ob die Kontrollleuchte von Gelb auf Rot wechselt. Leuchtet die griine
Kontrollleuchte dauerhaft, bedeutet dies, dass der Kompass funktioniert und einsatzbereit ist.

Starten Sie (es wird empfohlen, nach dem Aufleuchten der griinen Leuchte eine Minute zu warten, um den
Rickkehrpunkt genauer zu aktualisieren). Blinkt die Leuchte gelb oder rot, wird eine Neukalibrierung des Kompasses
empfohlen. Die Kalibrierungsmethode finden Sie im Abschnitt ,Kompasskalibrierung®. Bewegen Sie anschlieBend den
Steuerkniippel, um zu prifen, ob der Servo normal funktioniert und ob mechanische Teile defekt sind. Prifen Sie dies

und bereiten Sie sich auf den Start vor.

3. Start

Stellen Sie sicher, dass die Fernsteuerung im GPS-Modus ist und sich der Hubschrauber auf freiem Feld befindet.
Beobachten Sie die Flugumgebung. Sobald Sie sich vergewissert haben, dass alles normal ist, wird die
Flugsteuerung entriegelt und die griine Leuchte blinkt. Drehen Sie wahrend des Blinkens den Start/Stopp-Schalter auf
Aus der Startposition heraus beschleunigt der Hubschrauber langsam; Warten Sie etwa 10 Sekunden, bis sich die
Geschwindigkeit des Hubschraubers stabilisiert hat, driicken Sie den Steig- und Sinkhebel 1 Sekunde lang, und der

Hubschrauber hebt ab; Lassen Sie den Hebel los und lassen Sie den Hubschrauber schweben.

. i
ey I
®

Einstellungskontrolle:

Nehmen wir Modus 2 (linker Gashebel) als Beispiel.
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Left Stick Right Stick Forward
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4. Landung

Stellen Sie sicher, dass sich der Hubschrauber iber dem freien Feld befindet, beobachten Sie die Flugumgebung und nach
Nachdem Sie sich vergewissert haben, dass alles normal lauft, ziehen Sie den Gashebel nach unten. Ziehen Sie ihn
nicht ganz durch. Der Hubschrauber sinkt langsam bis zur Landung. Nach der stabilen Landung stellen Sie den

Zundaussetzer auf ,Ziindaussetzer, lassen Sie alle Hebel langsam los und warten Sie, bis der Motor ausgeht.

Funktionsbeschreibung

1. Ein-Knopf-Rickgabe

Stellen Sie sicher, dass sich der Hubschrauber tiber dem freien Feld befindet, beobachten Sie die Flugumgebung
und stellen Sie nach Bestéatigung der Normalitat den Riickkehrschalter auf ,Riickkehr”. Alle Kontrollleuchten der
Flugsteuerung leuchten violett und bleiben an (Flugsteuerungsanzeige und externes LED-Lampenfeld).

und je nach Entfernung vom Startpunkt unterschiedliche Riickkehrmodi auswahlen:
Innerhalb von 10 m von der aktuellen Position bis zum Ruckkehrpunkt:

Y Wenn die Fronthohe weniger als 5 m betragt, steigen Sie auf 5 m auf und kehren Sie zurtick.

¥ Wenn die aktuelle Hohe groRer oder gleich 5 m ist, kehre auf der aktuellen Hohe zuriick.

Die aktuelle Position ist mehr als 10 Meter vom Riickkehrpunkt entfernt:

y Wenn die Fronthéhe weniger als 15 m betrégt, kehren Sie zur Hhe von 15 m zuriick.

¥ Wenn die aktuelle Hohe groRer oder gleich 15 m ist, kehre auf der aktuellen Hohe zurtick.
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_~O'_ Der Ruckkehrpunkt ist die Position, an der der Hubschrauber die Startposition freigibt. Die

¥ Genauigkeit der Riickkehr hangt von der GPS-Satellitenqualitat wéhrend des Starts ab. Bei guter
Satellitenqualitat betrégt die Abweichung des Rickkehrpunkts etwa 2 Meter. Es wird empfohlen,
nach dem Aufleuchten der griinen Kontrollleuchte der Flugsteuerung eine Minute zu warten,

damit sich das Satellitensignal stabilisieren kann, bevor die Startposition freigegeben wird. Sobald
der Hubschrauber iber dem Ruickkehrpunkt mit der Landung beginnt, kann der Landepunkt tber die
Fernsteuerung feinjustiert werden. Die Fernsteuerung kann den Hubschrauber wéhrend des
Ruckkehrvorgangs nicht steuern.

2. Ruckkehr bei niedrigem Batteriestand

Das FW450L-ACE unterstiitzt 4S/6S LiPo-Akkus. Es verfiigt Gber einen integrierten zweistufigen Spannungsschutzmechanismus.
Bei niedrigem Batteriestand des Hubschraubers wird dieser automatisch den Not-Aus-Modus auslésen.
Bei niedrigem Batteriestand leuchtet die Kontrollleuchte auf und die Riickkehrfunktion wird nach einigen Dutzend Sekunden

ausgeldst. Informationen zum Riickkehrmodus finden Sie unter ,Ein-Tasten-Ruckkehr”.

Bei Verwendung eines 4S Li-Po-Akkus:

Y Wenn die Batteriespannung unter 15,2 V liegt, ist es verboten, den Hubschrauber zu entriegeln.

¥ Wenn die Batteriespannung unter 14,77 V sinkt, l16st der Hubschrauber einen Ladealarm der Stufe | aus.
In diesem Moment blinken alle Kontrollleuchten des Hubschraubers langsam violett.

y Wenn die Batteriespannung unter 14,73 V féllt, schaltet der Hubschrauber die primare Stromversorgung ein.
Rickkehr. Alle Helikopteranzeigen leuchten durchgehend violett und I6sen die erste Riickreise aus. Der Benutzer kann die
Ruckreise abbrechen, indem er den Riickreiseschalter auf ,Riickreise* und anschlieBend wieder auf ,Riickreise beenden*
stellt. Alle Anzeigen

blinkt gelbgriin (gelbblaues Blinken in Smart-Effekten und Haltungsmodi).

¥ Sinkt die Batteriespannung unter 14,6 V, 16st der Hubschrauber einen Alarm wegen eines defekten Akkus aus. Alle Lichter
des Hubschraubers blinken dann wieder violett.

¥ Wenn die Batteriespannung unter 14,53 V fallt, aktiviert der Hubschrauber den Sekundérstrom.
Energieriickkehr. Alle Hubschrauberanzeigen leuchten durchgehend violett. Ein zweiter Ruickflug wird erzwungen. Der

Benutzer kann den Vorgang erst abbrechen, wenn der Hubschrauber zuriickgekehrt und gelandet ist.

Bei Verwendung eines 6S-Polymer-Akkus:

y Wenn die Batteriespannung unter 22,8 V liegt, darf der Hubschrauber nicht entriegelt werden.

¥ Wenn die Batteriespannung unter 22,135 V fallt, leitet der Hubschrauber einen Ladevorgang der Stufe | ein.
Alarm. In diesem Moment blinken alle Kontrollleuchten des Hubschraubers langsam violett.

Wenn die Batteriespannung unter 22,095 V féllt, leitet der Hubschrauber die primare Energieriickfihrung ein. Alle Anzeigen
leuchten dann durchgehend violett. Der erste Rickflug wird gestartet. Der Benutzer kann den Riickflug abbrechen, indem er
den Ruckflugschalter auf ,Rickflug” und anschlieBend wieder auf ,Riickflug beenden* stellt. Alle Anzeigen leuchten dann
durchgehend violett.

blinkt gelbgriin (gelbblaues Blinken in Smart-Effekten und Haltungsmodi).
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y Sinkt die Batteriespannung unter 21,865 V, l0st der Hubschrauber einen Ladealarm der Stufe 2 aus. Alle
Hubschrauberlichter blinken dann wieder violett.

Y Wenn die Batteriespannung unter 21,795 V fallt, aktiviert der Hubschrauber die Sekundéarfunktion.
Stromriuickgabe. Alle Hubschrauberanzeigen leuchten durchgehend violett. und erzwingen Sie eine zweite Ruckkehr.

Ab diesem Zeitpunkt kann der Nutzer den Vorgang nicht mehr abbrechen, bis der Hubschrauber zuriickkehrt und landet.

& OFF  switch down Switch up
s HOME —4m8 — OFF

% HOME  to HOME to OFF

3. Kompasskalibrierung

Bitte wahlen Sie ein freies Feld und kalibrieren Sie das Magnetometer geméan den folgenden Schritten. Weitere

Informationen zur Magnetometerkalibrierung sowie ein Video-Tutorial finden Sie unter www.flywingrc.com.

Methode 1: Kalibrierung mit Fernbedienung

y Stellen Sie den Flugmodusschalter der Fernbedienung auf GPS-Modus, wahlen Sie dann schnell den intelligenten
Spezialeffekt aus und schalten Sie anschlieRend wieder auf GPS-Modus zurtick. Wiederholen Sie dies dreimal
und bleiben Sie schlie3lich im GPS-Modus. Warten Sie einige Sekunden, bis die GPS-Leuchte rot zu blinken

beginnt und der Magnetometer-Kalibrierungsmodus aktiviert wird.

y Rollen Sie jede Seite des Hubschraubers mindestens 2 Mal, die Statusleuchte des Fluges
Die Kontrollleuchte wechselt allmahlich von Rot auf Griin. Sobald die Flugsteuerungsleuchte dauerhaft leuchtet
und dann erlischt, ist die Kalibrierung abgeschlossen und die Flugsteuerung startet automatisch neu. Beim
Neustart blinken die LEDs schnell rot, schalten sich dann fiir einige Sekunden ab und blinken schlief3lich

schnell rot und blau. Damit ist der Neustart abgeschlossen.

Flugsteuerungs-LED: Rot-Griin blinkend-Gelb blinkend-Blau blinkend-Griin blinkend-Gruin dauerhaft leuchtend
Griin-Automatischer Neustart
Externe LED: Rotes Licht leuchtet dauerhaft — Oranges Licht leuchtet dauerhaft — Gelbes Licht leuchtet

Dauerhaft an — griine Leuchte leuchtet dauerhaft — automatischer Neustart

Beim Neustart muss der Hubschrauber am Boden abgestellt und stillgehalten werden.

fur FCT (Hubschrauber nicht in der Hand halten).
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4. Koordinatendrehung

Standardmaig ist beim FW450L-ACE die koordinierte Kurvenfunktion aktiviert. Bei Verwendung der
Richtungswippe (bei amerikanischer Handsteuerung: linke Wippe und linke Wippe) zum Einleiten einer Kurve
erhoht die Flugsteuerung automatisch die Querruderrollung entsprechend der aktuellen Fluggeschwindigkeit,
um dem Hubschrauber zu helfen, einen kleineren Kurvenradius zu erreichen und eine realistischere und

elegantere Kurvenlage zu erzielen.

Diese Funktion ist standardméagig im GPS-Modus und im Lagemodus giiltig, jedoch nicht im Smart-Trick-
Modus.

5. Intelligente Spezialeffekte

Der intelligente Trickmodus entspricht dem GPS-Positionierungsmodus und nutzt das GNSS-Modul fir

prazises Schweben. In diesem Modus geht der Hubschrauber in den Rollmodus Uber, sobald der Steuerknuppel
den Rollanteil (Standardwert 80 %) tiberschreitet. AnschlieBend kann er sich in jede beliebige Richtung rollen.
Wenn beide Hande den Kipphebel zum Bedienen loslassen, halt der automatische

Rettungshubschrauber den Fixpunkt und die Fixhdhe (wenn sich der Hubschrauber im Moment des Loslassens
der Hand in der N&he eines Ruckenflugs befindet, behélt der Hubschrauber den Riickenflug bei und

schwebt; durch erneutes Driicken des Hebels kann der Hubschrauber eine halbe Drehung ausfiihren).

Wenn der Hubschrauber wéhrend des intelligenten Kunstflugmandvers mit umgekehrter Flughthe gezwungen ist, in andere
Flugmodi zu wechseln, steigt der Hubschrauber automatisch auf die sichere Hohenschwelle von 12 m (kein Anstieg

Uiber 12 m) an, um direkt in andere Flugmodi zu wechseln.

Wenn die Spannung des Hubschraubers unter 14,78 V (4S-Akku) bzw. 22,145 V (6S-Akku) fallt, wird der Flug

gestoppt. Befindet sich der Hubschrauber im umgekehrten Schwebeflug, ...
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Steigt automatisch auf eine sichere Hohenschwelle von 12 m (kein Anstieg tiber 12 m) und wechselt dann in andere

Flugmodi.

LED-Anzeige:

y Im Zustand der fixierten Satellitensuche blinkt das gelbe Licht der Flugsteuerungsanzeige langsam, und das linke
rote und rechte griine Atemlicht der externen Anzeige blinken.
¥ Nach Abschluss der Sternensuche und der anschlieBenden Zielerfassung leuchtet die blaue Kontrollleuchte der Flugsteuerung auf.

Die Kontrollleuchte ist normalerweise an, und die externe Kontrollleuchte leuchtet links rot und rechts griin.

y Im Entsperrzustand blinkt die blaue Kontrollleuchte der Flugsteuerung langsam, und

Die externe Kontrollleuchte blinkt zweimal im Abstand von einer Sekunde.

O_ Bedingungen, die beachtet werden

= missen: » Fur den Flug muss die Hohe Uber der Sicherheitslinie (standardmagig 5 Meter) liegen. Fliegt der
Hubschrauber unterhalb der Sicherheitslinie, richtet der Flugcontroller ihn automatisch wieder auf und
halt ihn im GPS-Schwebemodus. Um den Flug erneut auszufiihren, muss der Hubschrauber manuell auf eine
Hohe uber der Sicherheitslinie angehoben werden.

« Diese Funktion muss sicherstellen, dass die FW450L mechanisch reibungslos und fehlerfrei funktioniert.

« Wenn eine Anderung der Geschwindigkeit zu einem Leistungsverlust filhrt, kann dies einen Uberschlag verursachen.

6. Dreistufiger Handftihimodus

Der Hubschrauber verfugt tiber drei eingebaute Flugsensibilitaten, die Uber den Fernsteuerungsschalter

umgeschaltet werden kénnen.

¥ Im Soft-Modus sind die maximale Fluggeschwindigkeit, der maximale Flugwinkel und die Reaktionsféahigkeit begrenzt.
Die Geschwindigkeit des Hubschraubers wird begrenzt. Dieser Modus eignet sich sehr gut fiir Anfanger im
Umgang mit dem Hubschrauber.

¥ Im Normalmodus , Die maximale Fluggeschwindigkeit, der maximale Flugwinkel und die
Reaktionsgeschwindigkeit des Hubschraubers sind héher als im Soft-Modus, und dieser Modus eignet
sich sehr gut fir den taglichen Hubschrauberflug.

y Im Sportmodus , Die maximale Fluggeschwindigkeit, der maximale Flugwinkel und die
Reaktionsgeschwindigkeit des Hubschraubers erreichen alle den maximalen Wert der Flugsteuerung. In
diesem Moment ist der Hubschrauber sehr wendig und erreicht eine sehr hohe Fluggeschwindigkeit. Es wird empfohlen,

Erfahrene Spieler nutzen es auf freiem Feld.

7. Sanfter Start/Sanfte Landung

Beim Starten und Landen des Hubschraubers tibernimmt die Flugsteuerung die vollstdndige Regelung der
Steig- und Landegeschwindigkeit. Sobald der Hubschrauber eine Hohe von 1 m erreicht, schaltet sie auf die
proportionale Steuerung der Fernsteuerung um. Dadurch wird das Problem eines zu schnellen Starts vermieden.

13 | yyyy 99y



Machine Translated by Google

Wahrend des Starts bleiben, mit Ausnahme des Gashebels, alle anderen Steuerhebel unbeeinflusst.
(Da die Entfernung zum Boden anhand des Luftdrucks geschéatzt wird, kann es bei windigem Wetter
zu Ungenauigkeiten kommen.)

Flugsicherheit

Vorabflugprifung
y Installations- und Komponentenpriifung
1. Jedes Modul ist korrekt und fest installiert.
2. Die Verdrahtung des elektrischen Reglers und des Empfangers muss korrekt und fest sein.
y Uberpriifung des Betriebszustands
1. Ob der Modusschalter mit dem Blinken der LED-Statusanzeige Ubereinstimmt.
2. Prifen Sie, ob die Betriebszustandsanzeige des GNSS-Kompasses korrekt blinkt.
3. Priifen Sie, ob die Sensorparameter normal sind und kalibrieren Sie sie geméaR den Anweisungen.

4. Schiitteln Sie den Hubschrauber vor dem Start, um sicherzustellen, dass er immer waagerecht und korrekt steht.

Sicherheitszusammenfassung

Wir legen Nutzern dringend nahe, das Fliegen in einer sicheren und verantwortungsvollen Umgebung zu
geniefRen. Die notwendigen Kenntnisse der Flugsicherheit sind wichtig fur lhre eigene Sicherheit
sowie die Sicherheit der Menschen und der Umwelt um Sie herum. Der Nutzer sollte sicherstellen, dass er

Uber ausreichende Kenntnisse des Hubschraubers verfiigt und alle NotfallmaRnahmen kennt.
1. Umwelt
y Fliegen Sie in offenen Bereichen fernab von Menschen, Verkehrsstraen, Bodeneinrichtungen, Grundstticken,
Flughafen, anderen Hubschraubern oder Hindernissen.

Die Flughthe wird durch die Leistung des Hubschraubers bestimmt. Umweltfaktoren in groRer Héhe

beeinflussen die Batterie und das Stromversorgungssystem, was zu Folgendem fuhrt:
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verminderte Hubschrauberleistung, daher sollten Sie Ihren Hubschrauber unbedingt verstehen.
Leistung und Vorsicht beim Fliegen.
y Der Umgebungstemperaturbereich fiir den Betrieb des Flugsteuerungssystemmoduls betragt -10
bis 55°C (nicht bei direkter Sonneneinstrahlung).
y Fliegen Sie bei gutem Wetter (nicht bei Regen, Wind oder extremen Wetterbedingungen), tagsiiber oder in einem

Gut beleuchtete Umgebung.

y Fliegen Sie innerhalb des zulassigen Bereichs.

2. Inspektion

y Stellen Sie sicher, dass jedes Gerat Uber ausreichend Strom verflgt.

y Stellen Sie sicher, dass der Propeller nicht beschadigt und fest montiert ist.

y Stellen Sie sicher, dass die Hubschrauberkomponenten sauber und unbeschédigt sind.

y Stellen Sie sicher, dass alle Module des Flugsteuerungssystems fest installiert sind und sich nicht I6sen.
Der direkte Kontakt mit anderen Metallen und leitfahigen Materialien ist zu vermeiden; die Installationsposition und
-ausrichtung missen korrekt sein; die Verbindung muss normal und fest sein, jeder Stecker darf kein Spiel haben und

der Draht darf beim Anordnen und Befestigen des Draht-/Steckerverbinders nicht mit Gewalt gezogen werden.

3. Betrieb

¥ Halten Sie Abstand zum rotierenden Propeller und Motor.

y Fliegen Sie innerhalb der Sichtweite des bloRen Auges.

y Transportieren Sie keine gefahrlichen und verbotenen Giiter.

y Halten Sie Abstand zum rotierenden Propeller und Motor.

¥ Fliegen Sie innerhalb der Sichtweite des bloBen Auges.

y Das Betatigen des Motorsteuerungsschalters CH7 wahrend des Fluges fiihrt zum Absturz des Hubschraubers.
Nutzen Sie diese Funktion nur im Notfall.

y Bitte tatigen und empfangen Sie wahrend des Fluges keine Anrufe oder SMS und unternehmen Sie Folgendes nicht:
den Hubschrauber unter Alkohol- oder Drogeneinfluss bedienen.

y Bitte kehren Sie im Falle einer Warnung wegen niedrigem Batteriestand (oder niedriger Spannung) so schnell wie méglich zuriick.

¥ Wenn der Hubschrauber automatisch zurtickkehrt, weicht er Hindernissen nicht selbststandig aus. Bei normalem

Fernsteuerungssignal kann der Hubschrauber den Riickflug Gber die Fernsteuerung abbrechen.

y Nach der Landung schlieRen Sie zuerst den Hubschrauber und schalten dann die Fernbedienung aus, um einen
Verlust des Fernbedienungssignals zu vermeiden, und starten Sie den Riickkehrmodus.
y Es ist verboten, dieses Produkt zum Werfen oder Ausstofl3en gefahrlicher Gegenstande zu verwenden.

Gebaude, Menschen oder Tiere.

4. Wartung

y Uberpriifen Sie regelméRig den Status jedes Moduls des Flugsteuerungssystems.
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Das Flugsteuerungssystem eignet sich fiir die Langzeitlagerung in einer trockenen Umgebung bei 5 °C bis 35 °C, ohne nahegelegene
Warmequellen, Vibrationen, starke Magnetfelder und starke elektrische Felder.
elektrisches Feld.

¥ Lagern Sie das Gerat nicht an einem hohen Ort, um ein versehentliches Fallenlassen zu vermeiden, da dies zu Schaden am

Gerat oder zu Funktionsstérungen fihren kann.

5. Flugbeschrankungen und lokale Vorschriften

y Das Fliegen im Sperrgebiet ist strengstens verboten.
y Es wird empfohlen, die Flughdhe unter 120 m zu halten und die Sicherheitsvorschriften strikt einzuhalten.

Bei Flugreisen sind die ortlichen Gesetze und Vorschriften zu beachten.

Haftungsausschluss und Warnung

Dieses Produkt ist kein Spielzeug und nicht fur Personen unter 18 Jahren geeignet. Kinder drfen nicht mit diesem Produkt in Beriihrung

kommen. Seien Sie besonders vorsichtig, wenn Sie das Produkt in Gegenwart von Kindern bedienen.

Lesen Sie dieses Dokument sorgféltig durch, bevor Sie dieses Produkt verwenden. Diese Erklarung hat wichtige Auswirkungen auf die

sichere Verwendung dieses Produkts und Ihre gesetzlichen Rechte.

Dieses Produkt ist ein Hubschrauber-Flugsteuerungssystem, das unter der Voraussetzung einer einwandfreien Stromversorgung und
unbeschadigter Komponenten eine sichere und zuverlassige Flugsteuerung gewahrleistet. Aktuelle Anweisungen und Warnhinweise
finden Sie unter http://www.flywingrc.com.

Flywing behalt sich das Recht vor, diesen Haftungsausschluss zu aktualisieren. Die jeweils aktuelle Version finden Sie unter

www.flywingrc.com.

Bitte lesen Sie dieses Dokument sorgfaltig durch, bevor Sie das Produkt verwenden, um Ihre Rechte, Pflichten und Sicherheitshinweise
zu verstehen. Andernfalls kann es zu Sachschaden, Unféllen und Gefahren fir Ihre personliche Sicherheit kommen. Mit der Verwendung
dieses Produkts erklaren Sie sich mit allen Bedingungen und Inhalten dieser Erklarung einverstanden. Der Benutzer tragt die
Verantwortung fur sein Handeln und alle daraus resultierenden Folgen. Der Benutzer verpflichtet sich, dieses Produkt nur fir
bestimmungsgeméaRe Zwecke zu verwenden und stimmt diesen Bedingungen sowie allen relevanten Richtlinien und

Bestimmungen von Flywing zu.

Soweit gesetzlich zulassig, haftet flywing in keinem Fall fur indirekte, Folge-, Straf-, Neben-, Sonder- oder
Schadensersatzanspriiche, einschlief3lich Schaden, die aus dem Kauf, der Verwendung oder der Unfahigkeit zur Verwendung

dieses Produkts entstehen, selbst wenn flywing auf die Méglichkeit solcher Schaden hingewiesen wurde.

In Ubereinstimmung mit Gesetzen und Vorschriften behélt sich Flying Wing Aviation das Recht auf die endgiiltige Auslegung der

oben genannten Bedingungen vor. Flying Wing Aviation behélt sich das Recht vor, diese Bedingungen zu aktualisieren und zu tiberarbeiten.
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oder die Bestimmungen dieser Mitteilung ohne vorherige Ankiindigung zu beenden. Diese Mitteilung ist bis zur Einstellung des

Download-Dienstes fiir diese Anleitung giltig.

Anhange

So schalten Sie die Stick-Modi (M1/M2) um

Das System verfigt tiber vier Stick-Modi. Halten Sie das Bildschirmsperrsymbol gedriickt, um den Bildschirm zu entsperren. Tippen
Sie anschlieRend auf das Schraubenschlisselsymbol, um die Einstellungen zu 6ffnen, und wahlen Sie ,SYSTEM®, um die
Option ,Stick-Modus* zu finden. Wechseln Sie den Modus, indem Sie rechts auf dem Bildschirm auf M1, M2, M3 oder M4 tippen.

Der aktuell ausgewéhlte Modus ist schwarz hervorgehoben.

T1i pR0000 T Ik Ti OR.0n00 T ECk
T2 000000 RX il T2 000000 RX ail
FL¥ MODE: FLY MODE :
ATT a ATT ¥-
1se0 . 1500 .

| SYSTEM

Click on SYSTEM

b | i |

About F3-163

Erweiterte Parametererklarungen

Dem Benutzer wird dringend davon abgeraten, die Werte dieser Seite zu &ndern, da diese beim Verlassen des Werks

bereits auf Fehler tiberpriift wurden.

1. Drosselwert: Dies ist der Prozentsatz der Hubschrauberrotorblattgeschwindigkeit.

2yNickempfindlichkeit: Dies ist die Korrekturempfindlichkeit des Hubschraubers vorwarts und riickwarts.

3. Rollempfindlichkeit: Dies ist die korrigierte Empfindlichkeit des Hubschraubers fiir die Rollbewegung nach links und rechts.
Ubersetzung.

4. Heckverriegelungsempfindlichkeit: Dies ist die Korrekturempfindlichkeit der Links- und Rechtsrotation des Hubschraubers.

5. Bremskraft: Dies ist die Kraft, mit der der Hubschrauber bremst und schwebt, wenn er

Der Kipphebel wird freigegeben, nachdem sich der Hubschrauber bewegt hat.
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LED-Flugstatusanzeige

SEHE Flight Controller ~ External Left External Right coitent
LED Status LED Status LED Status
——— | === === Locked Status, Acquiring GPS Paositioning
— [ @& ) GPS Positioning Acquired - Ready to Unlock
® —— - 00— - 00 - Unlocked Status
® N - ® - ® - Battery Voltage Abnormal
—_ | ® ——— | ® ——- Locked | Acquiring GPS Signal
Intelligent [ ] & & Dual GPS Lock Acquired - Ready to Unlock
StuntMode (@) —— — | @@ — OO ——— Unlocked Status
o9 ---- [ —— | @ - Battery Voltage Abnormal
‘ ® ® (] Locked - Ready to Unlock
AH';:SE ® —— - | 00— 00 ——— Unlocked Status
® - ® - ® - Battery Voltage Abnormal
RTH Mode | @ ] ] RTL (Return-to-Launch) Mode
o0 - ® - ® - Calibration Progress: 0-25%
........................ Calibration Progress: 25-50%
CC:IEZ?;‘ @ T[N Calibration Progress: 50-75%
® - ® - ® - Calibration Progress: 75-99%
[ (] (=] Calibration Complete
. ' . Acceleration Abnormal
® -0 ——— |0 ——— Compass Abnormal
Fault Status | @ (2] L&) Transmitter Abnormal
® ——— | ©® ——— | ——- Low Battery Level 1/2 Alert
v --- ® - ® - Other Anomalies

Interpretation der Flimmergeschwindigkeit

.......... Schnelle Blitze, sehr schnelle Blitze.

* yyy Normalerweise beleuchtet.

Langsamer Blitz, etwa einmal pro Sekunde.

Schnelles Aufblitzen, etwa alle Viertelsekunde.
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E Dieses Handbuch kann ohne vorherige Ankiindigung aktualisiert werden.

1
g Das neueste Benutzerhandbuch finden Sie auf der offiziellen FLYWING-Website.

http://www.flywingrc.com

Falls Sie Anregungen haben, kdnnen Sie uns eine Nachricht auf der offiziellen Website hinterlassen.

FLYWING Copyright
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